
 



 
 
 
 
 
#include <BluetoothSerial.h> 
 
// Creazione dell'istanza Bluetooth 
BluetoothSerial SerialBT; 
 
// Creazione dell'istanza per la comunicazione seriale con il GPS 
HardwareSerial GPS(1);  // Serial1 (TX=GPIO17, RX=GPIO16) 
 
String gpsBuƯer = "";  // BuƯer per memorizzare i dati NMEA 
 
void setup() { 
  // Inizializzazione della seriale connessa al GPS (velocità 460800 baud) 
  GPS.begin(460800, SERIAL_8N1, 16, 17);  // RX=GPIO16, TX=GPIO17 
 
  // Inizializzazione del Bluetooth con il nome del dispositivo 
  if (!SerialBT.begin("ESP32_GPS_Server")) { 
    // Se si verifica un errore, blocca il programma 
    while (1); 
  } 
} 
 
void loop() { 
  // Ricezione dei dati dal GPS carattere per carattere 
  while (GPS.available()) { 
    char c = GPS.read(); 
    gpsBuƯer += c; 
 
    // Verifica se una stringa NMEA è completa (finisce con '\n') 
    if (c == '\n') { 
      // Invio della stringa NMEA completa tramite Bluetooth 
      SerialBT.print(gpsBuƯer); 
       
      // Svuotamento del buƯer per la prossima stringa NMEA 
      gpsBuƯer = ""; 
    } 
  } 
 
  // Ricezione dei dati via Bluetooth 
  if (SerialBT.available()) { 
    String btData = ""; 
    while (SerialBT.available()) { 
      btData += (char)SerialBT.read(); 
    } 
     
    // Invio dei dati ricevuti al GPS 
    GPS.print(btData); 
  } 
} 


